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BAB VI
Komunikasi Serial

Tujuan

e Mahasiswa mampu menggunakan mengantarmukakan serial port dengan
mikrokontroller.

¢ Mahasiswa mampu menggunakan mikrokontroller untuk mengeluarkan
data melalui port serial .

Dasar Teori

Ada 2 macam cara komunikasi data serial yaitu Sinkron dan Asinkron. Pada
komunikasi data serial sinkron, clock dikirimkan bersama sama dengan data serial.
Sedangkan pada komunikasi serial asinkron tidak diperlukan clock karena data
dikirimkan dengan kecepatan tertentu yang sama baik pada pengirim / penerima
Komunikasi data serial ini dikenal dengan nama UART (Universal Asynchronous
Receiver / Tranceiver).

Pada UART, kecepatan pengiriman data (baud rate) dan fase clock pada sisi
transmitter dan pada sisi receiver harus sinkron. Untuk itu diperlukan diperlukan
sinkronisasi antara transmitter dan receiver. Hal ini dilakukan oleh bit ‘Start’ dan bit
‘Stop’. Kecepatan transmisi (baudrate) dapat dipilih bebas dalam rentang tertentu.
Baudrate yang umum dipakai adalah 600, 1200, 2400, dan 9600 bps (bit per sekon).

Alat dan Bahan

e 1 buah modul mikrokontroller

e 1 buah downloader mikrokontroller
e 1 buah kabel serial

e 1 unitcatu daya

Prosedur Percobaan 1

d.

™o oo

Hubungkan modul Mikrokontroller dengan modul /0O dan LCD seperti
gambar 2.

Hubungkan modul downloader dengan modul Mikrokontroller dan PC
Atur setting komunikasi serial.

Ketik, compile dan donwload program?2

Jalankan system kemudian tekan tombol pada keyboard sesuai dengan
tabel.

Amati dan catat hasilnya
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Gambar 2. Rangkaian Percobaan

USART |.t'-‘malog Comparator | ADC | SPI

v Beceiver ™ R Interupt Bt perseoond: 13200 0
W Trangmitter [ T Intermupt Dalahi: 8 0
Party: Mong [}
Baud Rate: 19200~ [ #2
Baud Rate Ermor: 0,2% Siopi 1 o
Communication Parameters:
BData, 1 Stop, Mo Paity | Foncortet (S
unsigned char data_rx;
void main()
while (1)
data_rx=getchar(); //terima data dari komputer

printf("\n keyboard:%c",data_rx); //kirim kembali data ke komputer

}
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No Tombol‘;(i(tezlt:::rd yang Tampilan di hyperterminal
1 A
2 B
3 C
4 D
5 E
6 F
7 G
8 H
9 |
10 J
11 K
12 L
13 M
14 N
15 0
16 P

Kesimpulan

......................................................................................................................................................
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Prosedur Percobaan 2
a. Hubungkan modul Mikrokontroller dengan modul I/O dan LCD seperti gambar 3.
Hubungkan modul downloader dengan modul Mikrokontroller dan PC

c. Atur setting komunikasi serial dan 1/0.
d. Ketik, compile dan donwload program?2
e. Jalankan system kemudian atur tegangan ADC sesuai dengan tabel.
f. Amati dan catat hasilnya
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Gambar 2. Rangkaian Percobaan
USART | Analog Comparater | ADC | 5P USART | Analog Comparator | ADC | SPI |
12C 1 Wire 2'Wire [12C)]
v Receiver r R Interrupt LCD ] ed ] Lroiectlnformation { Bispersecmnt 19000 o
Chip External IR ] Timers ]
[V Transmitter | TwInterupt Part 4 Port B IPDHC] PoitD | Datsbi: 8 0
Data Direction  Pullup/Output Yalue
BitD In Pl BitO
. . Paly: Hone ]
Baud Fate: 19200 - w2 Xk MLE| Rl ER
Bit2 In F| Bit2
Baud Rate Eror: 0,23% Bit3 In Bl Bt Sopbis: | o
Communication Parameters: Bitd In P| Bit 4
" Bit5 In F Bit5
8 Data, 1 Stop, Mo Parity j BHE In Pl BiE Pl carkct 0
tode: |f Bit7 In F Bit7

unsigned int Z;

void main()
{ while (1)
{
Z=PINB;
printf("%3d \n",(int)Z);
delay_ms(500);
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Nilai tampilan di

No Konfigurasi Tombol .
Hyperterminal

00001111
11110000
00110011
11001100
01010101

V|| W N[

Kesimpulan
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