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Machine Learning
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Robotika
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Sensor dan Tranduser

Sistem Kendali Adaptif

Sistem Kendali

Sistem Kendali

Autonomous System

Human Machine Interaction

Pemrosesan Sinyal

Robotika Il

Sensor dan Aktuator

Sistem Kendali Optimal

Elektronika Industri

Metode Numerik

Pemrosesan Sinyal

Robotika

Robotika |

Sensor dan Tranduser

Sistem Kendali Digital

Elektronika Digital

Human Machine Interaction

Lab ELKA-02

Matematika Teknik
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S1 Pendidikan Teknik Elektro
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S2 Pendidikan Kejuruan

S1 Teknik Elektro
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S1 Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

S1 Pendidikan Teknik Elektro
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S1 Teknik Elektro
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Robotika

Robotika Il

Sistem Kendali Optimal

Pemrosesan Sinyal Digital

Pengolahan Sinyal Digital

Praktikum Dasar 4

Robotika

Robotika |

Sensor dan Tranduser

Sistem Antarmuka Komputer Lanjut

Elektronika Digital

Lab ELKA-02

Elektronika Digital

Lab ELKA-02

Praktikum Teknik Antarmuka Komputer

Robotika

Robotika Il

Sensor dan Aktuator

Sistem Antarmuka Komputer

Sistem Kendali Optimal

Elektronika Industri

Lab PTE-04

Pemrosesan Sinyal

Pemrosesan Sinyal

Robotika

Robotika |

Sensor dan Tranduser

Praktikum Mekatronika
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S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

S2 Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

S1 Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

S1 Pendidikan Teknik Elektro
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S1 Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

S2 Pendidikan Kejuruan

D3 Teknik Elektronika

S1 Teknik Elektro

S2 Pendidikan Kejuruan

S1 Pendidikan Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

S1 Pendidikan Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

S1 Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro
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20153

20153

20153

20152

20152

20152

20152

20152

20151

20151

Sensor dan Tranduser

Lab ELKA-02

Lab PTE-05

Matematika Teknik

Robotika

Robotika Il

Sensor dan Tranduser

Sistem Antarmuka Komputer

Sistem Kendali Optimal

Workshop Teknik Otomasi Industri

Elektronika Industri

Lab PTE-04

Pemrosesan Sinyal

Robotika

Robotika

Robotika |

Sensor dan Tranduser

Sistem Antarmuka Komputer Lanjut

Praktikum Teknik Antarmuka Komputer

Sensor dan Tranduser

Teknik Antarmuka Komputer

Lab STL-02

Matematika Teknik

Sensor dan Tranduser

Sistem Antarmuka Komputer

Sistem Kendali Kontinyu

Lab PTE-04

Pemrosesan Sinyal
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2/2

2/2
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S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S2 Pendidikan Kejuruan

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

D3 Teknik Elektronika

S1 Teknik Elektro

Pendidikan Teknik Elektro

S2 Pendidikan Kejuruan

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

D3 Teknik Elektro

S2 Pendidikan Kejuruan

D3 Teknik Elektronika

D3 Teknik Elektronika

S1 Teknik Elektro

S1 Pendidikan Teknik Elektro

D3 Teknik Elektronika



20151 Pemrosesan Sinyal 2/ 2 S1 Pendidikan Teknik Elektro 1

20151 Praktikum Sensor dan Tranduser 1/1 S1 Pendidikan Teknik Elektro 1
20151 Robotika 2/2 D3 Teknik Elektronika 1
20151 Sensor dan Tranduser 2/2 S1 Pendidikan Teknik Elektro 3
20151 Workshop Mekatronika 2/ 2 D3 Teknik Elektronika 1

0000000000000}

No. NIM Nama Judul Tahun Jenis Pembimbing ke-
1 150536603232 AHMAD <p>Pemilihan Jalur Optimal dalam 20193 Skripsi 1
BURHANUDIN  Gedung Menggunakan Genetic Algorithm
FAHMI pada Sistem Kendali Mobile Robot</p>
2 160534611638 BAGUS AJl <p>Pengembangan Robot Operating 20192 Skripsi 1
SAPUTRO Systsem (ROS) untuk Trainer Robot

Lengan untuk Matakuliah Robotika di
Jurusan Teknik Elektro Universitas Negeri
Malang</p>

3 180534656503 <p>Smart Guided Missile Menggunakan 20192 Tesis 1
Accelerometer dan Gyroscope Berbasis
Metode Backpropagation Neural Network
Untuk Optimal Control Output
Feedback.&nbsp; terimakasih</p>

4 150534604551 AHMAT <p>Pengembangan Modul Digital 20192 Skripsi 1
SARIFUL Pembelajaran Robot Delta Parallel
ANWAR Bermuatan CTL Untuk Meningkatkan

Pemahaman Konsep Sistem Robotik
Pada Aplikasi Industri Mapel Pengendali
Sistem Robotik Siswa Kelas XII TEI di
SMKN 2 Singosari Malang</p>

5 150534600359 ADI INDERA <table border="0" cellpadding="0" 20192 Skripsi 1
DWI cellspacing="0" style="width:413pt">
ANGGARA <tbody> <tr> <td style="height:47.25pt;

width:413pt">Pengembangan&nbsp;Media
Pembelajaran e-Modul Interaktif Sebagai
Sumber Belajar Sensor dan Tranduser
Bermuatan Problem Solving Untuk
Meningkatkan Kemampuan Analisis
Mahasiswa di Jurusan Teknik Elektro
Universitas Negeri Malang</td> </tr>
</tbody> </table>



20192 Skripsi 1
150534607800 AKHMAD <p>Pengembangan Trainer Pemindah P Barang

LABIB SHOFI Berbasis Robot Lengan Untuk Menunjang Praktikum Pada Mata
Pelajaran Pemrograman Mikrokontroler
Untuk Siswa Kelas XI Jurusan Elektronika
Industri Di SMKN 2 Probolinggo</p>
7 150535602683 ABDUL <p>Prediksi Kebangkrutan Melalui 20191  Skripsi 1
MUKTI Kualitas Perusahaan menggunakan
Metode Random Forest</p>
8 170551869502 MOHAMMAD 20182  Tesis 2
RIZZA
SUDAH LULUS
No. NIM Judul Tahun Jenis Pembimbing ke-
1 130534608362 <p>Pengembangan Trainer Komunikasi 20201 Skripsi 1

Serial Komputer dengan Mikrokontroler
Menggunakan RS485 Pada Mata Kuliah
Sistem Antarmuka Komputer di Jurusan
Teknik Elektro Universitas Negeri
Malang</p>

2 160534611612 <p>Pengembangan Trainer Sistem 20201 Skripsi 2
Monitoring Energi Berbasis 10T pada
Pembangkit Listrik Tenaga Surya untuk
Mata Kuliah Manajemen Energi di
Jurusan Teknik Elektro Universitas
Negeri Malang</p>

3 160536612043 <p>Analisis Jatuh Tegangan serta 20201 Skripsi 1
Upaya Perbaikan Kualitas Tegangan di
Penyulang Pajudan PT. PLN (Persero)
Rayon Sampang</p>

4 140534601750 <p>Pengembangan Modul dan Trainer 20193 Skripsi 1
Sistem Pengemas Barang Untuk
Pembelajaran Pemrograman Function
Block Diagram Pada Matakuliah
Workshop Otomasi Industri di Jurusan
Teknik Elektro Fakultas Teknik
Universitas Negeri Malang</p>

5 150534606921 <p>Pengembangan Trainer Self 20192 Skripsi 1
Balancing Robot pada Matakuliah
Robotika untuk Menerapkan Konsep
Pemrograman Sistem Pergerakan Robot
untuk Mahasiswa S1 Pendidikan Teknik
Elektro Universitas Negeri Malang</p>



6

7

10

11

12

150536607318

130534608410

150534604747

160536612064

150534603979

150534601331

140534602369

<p>Deteksi Objek Menggunakan 20192
Comshift Algorithm untuk Trolley Robot

Human Follower dengan Kendali

PID</p>

<p>Pengembangan Trainer Croscover 20191
Pasif sebagai Pembagi Frekuensi untuk

Media Pembelalajaran pada Mata

Pelajaran Perencanaan dan Instalasi

Sistem Audio Video Kelas XII Jurusan

Teknik Audio Video di SMK Negeri 2

Singosari</p>

<p>Pengembangan Trainer Pemrosesan 20191
Suara pada Matakuliah Pemrosesan

Sinyal untuk Mahasiswa S1 Pendidikan

Teknik Elektro Universitas Negeri

Malang</p>

<p>Penerapan Logika Fuzzy dan 20191
Internet of Things (IoT) pada
Pengendalian Jarak Jauh Wireless
Protection System (WPS)</p>

<p>Pengembangan Media 20191
Pembelajaran untuk Melatih Kinematika
Menggunakan Pemodelan Robot

Bersendi di Jurusan Teknik Elektro

Universitas Negeri Malang</p>

<p>Pengembangan Trainer Sistem 20191
Kontrol Sortir Barang Berbasis PLC

Untuk Menerapkan Rangkaian Kontrol

Dengan Komponen Elektro Pneumatik

Pada Mata Pelajaran Sistem Pengendali

Elektronik Pada Siswa Kelas XII Teknik

Elektronika Industri SMK PGRI 3

Malang</p>

<p>Pengembangan Buku Ajar Sensor 20191
Tranduser Berbasis Problem Solving
Untuk Mahasiswa S1 Pendidikan Teknik
Elektro Fakultas Teknik Universitas
Negeri Malang</p>
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Skripsi
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1

1

1



13

14

15

16

17
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20

150534600719 <p>Trainer Sistem Kontrol Waktu Lampu

150534602131

150536605371

120534431402

140535605933

160532511204

140534605088

140533604178

Lalu Lintas Dual Timer Berbasis Zelio
Smart Relay untuk Penerapan Fungsi
Real Time Clock (RTC) pada Media
Pembelajaran Sistem Kontrol
Terprogram Jurusan Teknik Otomasi
Industri Kelas XIl SMK Plus Almaarif
Singosari</p>

<p>Pengembangan Trainer Sistem
Kontrol Suhu Ruangan Berbasis
<em>Smart Relay</em> untuk
Penerapan Fungsi <em>Analog to
Digital Converter (ADC)</em> Pada
Mata Kuliah <em>Workshop
</em>Otomasi Industri di Jurusan
Teknik Elektro Universitas Negeri
Malang</p>

<p>Deteksi Kantuk pada Pengemudi

Menggunakan Single Channel EEG
dengan Metode Jaringan Saraf
Tiruan</p>

<p>Robot Ackermann Steering Penjejak

Garis sebagai Trainer Pembelajaran

Matakuliah Robotika di Jurusan Teknik

Elektro Universitas Negeri
Malang&nbsp;</p>

<p>Klasifikasi Situs Web dengan
Menggunakan Metode K-Nearest
Neighbor untuk Mendeteksi
Phishing</p>

<p>Sistem Monitoring Lingkungan untuk

Tempat Penampungan Sampah
Sementara (TPS)</p>

<p>Pengembangan Trainer Cartesian

Robot Berbasis Mikrokontroler Arduino
Mega untuk Memahamkan Konsep pada
Mata Kuliah Robotika untuk Mahasiswa

Program Studi S1 Teknik Elektro
Universitas Negeri Malang</p>

<p>Pengembangan Media
Pembelajaran pada Mata Kuliah
Pengolahan Citra dengan Studi Kasus

Robot Soccer di Jurusan Teknik Elektro

Universitas Negeri Malang</p>
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20183
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20183

20183
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Skripsi

Skripsi
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1

1
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25

26

27

28

29

30

150535601087

120534431432

150535607769

170535629569

150534604665

130531506482

140534604160

160536612066

140535606516

140535606233

<p>Analisis Sentimen Negatif pada 20183
Komentar Instagram Menggunakan
Algoritma Support Vector Machine</p>

<p>Pengembangan Jobsheet Praktikum 20183
Pemrosesan Sinyal dengan Interfacing

1/0 Menggunakan Matlab di Jurusan

Teknik Elektro Universitas Negeri

Malang</p>

<p>Kinerja Metode Backpropagation 20183
Neural Network untuk Klasifikasi
Objektivitas Berita Online</p>

<p>Klasifikasi Status Gizi Balita dengan 20183
Antropometri Menggunakan Metode K-
Nearest Neighbor</p>

<p>Perbedaan Hasil Belajar Kognitif 20183
Dasar Listrik dan Elektronika Berbantuan

Audio Visual karena Pengaruh Model

Auditory Intelecctually Repetition

Dibandingkan Model Challenge Based

Learning pada Siswa Kelas X Teknik

Instalasi Tenaga Listrik di SMKN 3

Boyolangu</p>

Sistem Parkir Cerdas untuk Tempat 20182
Parkir Mobil Dua Lantai Berbasis
Mikrokontroler

<p>Pengembangan Trainer Sortir 20182
Otomatis Dengan Robot Lengan

Berdasarkan Berat Benda Sebagai

Media Pembelajaran Pada Mata

Pelajaran Sensor dan Aktuator Program

Keahlian Teknik Otomasi Industri Kelas

X1 di SMKN 1 Kediri</p>

Pemanfaatan 10T untuk Sistem Kendali 20182
Berlogika Fuzzy pada Media Hidroponik
Metode Nutrient Film Technique (NFT)

Klasifikasi Status Gizi Balita dengan 20181
Perhitungan Antropometri Menggunakan
Algoritma Naive Bayes

Perancangan Algoritma TOPSIS- 20181
Improved Rule Matching untuk Analisis

Keamanan Berkendara Menggunakan

Sepeda Motor Matic

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

1

1

1

1
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32

33

34

35

36

37

38

39

40

130534608452

140536605759

140535606481

150532506743

140536605287

140536605366

140534602083

140534603999

120534400692

130534608485

Pengembangan Trainer Instrumentasi
Gas untuk Matakuliah Sensor dan
Transduser di Jurusan Teknik Elektro
Fakultas Teknik Universitas Negeri
Malang

Implementasi Automatic Control untuk
Pengikut Objeck pada Troli Belanja

Identifikasi Bacaan Kosakata Bahasa
Arab dengan Pengenalan Suara Metode
Fast Fourier Transform dan Neural
Network Learning Vector Quantization

Prototype Pencegahan Kebakaran Dini
Berbasis loT

Komparasi Performa Mesin Printer 3D
(Rapid Prototyping) Berbasis Fused
Deposition Modeling (FDM) dengan
Software CURA, REPETIER HOST dan
CRAFTWARE

Optimasi Beban Jaringan Listrik pada
Gedung Perkuliahan dengan Suplai
Daya Listrik Terbatas Menggunakan
Algoritma Dynamic Programming

Pengembangan Trainer Kendali Robot
Lengan Menggunakan Kamera sebagai
Pendeteksi Objek untuk Pembelajaran
Mata Kuliah Robotika di Jurusan Teknik
Elektro Universitas Negeri Malang

Pengembangan Trainer Filling Conveyor
Sebagai Media Pembelajaran pada Mata
Kuliah Workshop Otomasi Industri di
Jurusan Teknik Elektro Universitas
Negeri Malang

Pengembangan Trainer Komunikasi
Serial Untuk Matakuliah Teknik
Antarmuka Komputer Jurusan Teknik
Elektro Universitas Negeri Malang

Pengembangan Trainer Sistem
Komunikasi Robot Humanoid Soccer
sebagai Media Pembelajaran pada
Matakuliah Robotika Il di Jurusan Teknik
Elektro Universitas Negeri Malang

20181

20181

20181

20181

20181

20181

20181

20173

20173

20163

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi
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42

43

44

45

46

47

48

49

50

130534608398

120533430948

120534431477

120534431490

130531506490

120533430994

130532506593

120534431392

130531506495

120533430981

Pengembangan Trainer Instalasi 20163
Penerangan Listrik Berbasis Renewable

Energy Tenaga Surya pada

Matapelajaran Instalasi Penerangan

Listrik Kelas XI Teknik Instalasi

Pemanfaatan Tenaga Listrik di SMKN 1

Kediri

Pengembangan Media Pembelajaran 20161
Berbasis Multimedia pada Mata

Pelajaran Pemrograman Web Kelas X -

TKJ di SMKN 1 Udanawu Blitar

Fuzzy Logic Controller untuk 20161
Pengendalian Sudut Elevasi dan Azimut
pada Sel Surya Penjejak Matahari

Pengembangan Media Pembelajaran 20161
Antarmuka Mikrokontroller dengan

Sensor dan Tranduser untuk Mahasiswa

S1 Pendidikan Teknik Elektro Fakultas

Teknik Universitas Negeri Malang

Sistem Otomasi untuk Pengering Ikan 20153
Berbasis Arduino Uno

Pengaruh Tingkat Kecakapan Sosial dan 20153
Pengetahuan Pedagogik pada Minat

Menjadi Guru di S1 Pendidikan Teknik

Informatika Jurusan Teknik Elektro

Universitas Negeri Malang

Sistem Kendali Robot Pemanjat dengan 20153
Umpan Balik Sensor Ketinggian

Pengembangan Sistem Kendali 20153
Peralatan Elektronik dengan Prediksi
Biaya Operasional

Prototipe Lift Dua Lantai pada Tempat 20153
Parkir Mobil Berbasis PLC
(Programmable Logic Controller)

Pengembangan Buku Digital Berbasis 20153
EPUB pada Mata Pelajaran Jaringan

Dasar Jurusan TKJ Kelas X di SMKN 6

Malang

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

1



51

52

53

54

55

56

57

58

59

60

120534400685

120533430851

130532506591

130532506584

120533430825

130532506578

120534431453

120534431503

130531506480

120532330493

Pengembangan Sistem Monitoring dan
Pengendali Menggunakan Jaringan
Komputer Berbasis Ethernet pada
Sarana Pembelajaran di Jurusan Teknik
Elektro Universitas Negeri Malang

Pengembangan Aplikasi Monitoring
Kehadiran Mahasiswa dan Penggunaan
Ruang Berbasis Web pada Jurusan
Teknik Elektro Universitas Negeri
Malang

Desain dan Implementasi Running Text
Berbasis Android

Kombinasi Audio Voice pada Running
Text Berbasis Android

Pengembangan Modul Mata Pelajaran
Komputer Jaringan dengan Model PBL
(Project Based Learning) untuk Siswa
Kelas XI Jurusan TKJ di SMKN 2
Malang

Sistem Kendali On/Off Perangkat
Elektrik Menggunakan Smartphone
Android dan Remote Bluetooth

Pengembangan Trainer Sel Surya
dengan Rotasi Dinamis Berbasis
Mikrokontroler pada Matakuliah
Pembangkit Tenaga Listrik untuk
Mahasiswa Jurusan Teknik Elektro FT-
UM

Robot Humanoid Soccer sebagai Trainer
Pembelajaran Matakuliah Robotika di
Jurusan Teknik Elektro Universitas
Negeri Malang

Implementasi Driver Motor
MC33887APVW dalam Sistem Kendali
Robot Pemadam Api Beroda

Mobile Robot Pemindah Barang
Berdasar Warna dengan Kontrol Manual
dan Otomatis Menggunakan Komunikasi
Bluetooth

20153

20153

20153

20153

20153

20153

20152

20152

20152

20143

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi



61

62

63

64

65

66

67

68

69

110534431004

110534406809

110533430514

110534406839

110534431027

110534406870

110534406845

110534406886

120532330496

Pengembangan Media Pembelajaran
Interaktif Berbasis Web pada Mata
Pelajaran Simulasi Digital untuk Siswa
Kelas X SMK PGRI 3 Malang

Pengaruh Persepsi Siswa tentang
Kompetensi Profesional, Kompetensi
Sosial, Kompetensi Kepribadian, dan
Kinerja Guru Mata Pelajaran Produktif
terhadap Sikap Belajar Siswa Jurusan
Teknik Instalasi Tenaga Listrik di SMK
Negeri 1 Kediri

Pengembangan Simulator Robot Line
Follower

Penerapan Model Pembelajaran
Problem Solving dalam Mata Pelajaran
Programmable Logic Controller (PLC)
untuk Meningkatkan Motivasi dan Hasil
Belajar Siswa Kelas XI Mekatronika
SMKN 2 Singosari Kabupaten Malang

Sistem Kendali Ruang Belajar Berbasis
Smartphone dengan Operating System
Android

Pengembangan Media Pembelajaran
Interaktif Kompetensi Dasar Instalasi
Penerangan 1 Fasa pada Mata
Pelajaran Kompetensi Kejuruan Kelas X
Teknik Instalasi Tenaga Listrik di SMK
Negeri 1 Blitar

Pengembangan Media Trainer Mobile
Robot Quadcopter pada Matakuliah
Robotika Jurusan Teknik Elektro
Fakultas Teknik Universitas Negeri
Malang

Pengembangan Trainer Filter Aktif
dengan Penguat Operational pada Mata
Pelajaran Rangkaian Elektronika Dasar
Terapan Siswa Kelas XI Jurusan Teknik
Audio Video di SMKN 1 Blitar

Sistem Otomatisasi pada Akuarium
Berbasis Mikrokontroler

20143

20143

20143

20143

20143

20143

20143

20142

20142

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

1

2



70

71

72

73

74

75

76

77

78

79

110534406821

110534431008

110534406834

100534402748

120532330488

120532330498

100534402724

110532302485

110532302482

120534431443

Pengembangan Trainer Pergerakan 20142
Robot Humanoid sebagai Pendukung

Praktikum Robotika di Jurusan Teknik

Elektro Universitas Negeri Malang

Pengembangan Modul Antarmuka PC 20142
Berbasis Web untuk Aplikasi Smart

Home di Jurusan Teknik Elektro

Universitas Negeri Malang

Perbedaan Hasil Belajar Elektronika 20142
Dasar Menggunakan Model

Pembelajaran Problem Solving dengan

Student Teams Achievement Divisions

pada Siswa Kelas X Teknik Elektronika

Industri SMK Negeri 2 Singosari

Kabupaten Malang

Pengembangan Bahan Ajar Berbasis 20142
Web pada Mata Pelajaran Teknik

Elektronika Dasar untuk Kelas X Teknik

Elektronika Industri SMK Negeri 2

Bojonegoro
Prototipe Sistem Kontrol Jarak Jauh 20142
pada Perahu Pemadam Kebakaran
Tanpa Awak
Prototipe Sistem Pengendali Gerak 20142

Lengan Robot dengan Antarmuka
Menggunakan Android

Pengembangan Trainer Robot Lengan 20141
Otomatis sebagai Media Pembelajaran

Robotika

Kendali Gerak Robot Beroda Omni 20133

Menggunakan Aplikasi Android

Perencanaan Pengendalian Suhu dan 20133
Kelembaban pada Prototipe Budidaya
Bawang Putih

Perancangan Trainer Sistem Kendali 20132
PID untuk Mata Kuliah Sistem Kendali

Digital di Jurusan Teknik Elektro

Universitas Negeri Malang

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

Skripsi

1

1

2



80

100534402721

Implementasi Metode Pembelajaran 20132
Teams Assisted Individualization pada

Mata Pelajaran Elektronika untuk

Meningkatkan Minat dan Hasil Belajar

pada Siswa Kelas X Mekatronika di SMK

Skripsi 2

Negeri 8 Malang

81 100534402677 Robot Pemadam Api Berkaki Enam
sebagai Trainer Praktikum untuk
Pembelajaran Robotika di Jurusan
Teknik Elektro Universitas Negeri

Malang

20132 Skripsi 2

Jabatan Manajemen

No Jabatan

1 Kepala Laboratorium Teknik Elektro Fakultas Teknik (FT) Universitas Negeri Malang

Pengalaman Pengabdian Kepada Masyarakat

Tahun

2015 - 2019

No Tahun Judul Pengabdian Kepada
Masyarakat

1 KERAN CUCI TANGAN
OTOMATIS YANG DAPAT
DIPINDAHKAN UNTUK
MENINGKATAKAN
KEBERSIHAN DAN
MENCEGAH COVID-19 DI
SEKOLAH DASAR

2 TERMAL DETEKTOR DAN
PENYEMPROT
DESINFEKTAN PADA PINTU
MASUK DESA UNTUK
ANTISIPASI PANDEMI
COVID

3 PENYEMPROTAN
DESINFEKTAN SEMI
OTOMATIS DI PINTU BALAI
DESA KABUPATEN
MALANG

Sumber Dana

Pengabdian -
PNBP

Pengabdian -
PNBP

Pengabdian -
PNBP

Jumlah (Juta Rp) Hasil/ Dampak
Bagi Masyarakat

Mahasiswa yang
terlibat

25,000,000

25,000,000

24,000,000



4 STANDARISASI PRODUK Pengabdian - 25,000,000
PADA SENTRA PNBP
RENGGINANG
TERINTEGRASI DALAM
RANGKA MENINGKATKAN
POTENSI DESA
SAMBIGEDE, KECAMATAN
SUMBERPUCUNG,
KABUPATEN MALANG

5 KONVEYOR PENGANGKUT Pengabdian - 25,000,000
SAMPAH BERTENAGA AIR PNBP
UNTUK MENGATASI
MASALAH SAMPAH SUNGAI
MOLEK DESA SAMBIGEDE
KEC. SUMBERPUCUNG

KAB. MALANG

6 BAK PENAMPUNGAN DAN Pengabdian - 24,000,000
PENCACAH SAMPAH PNBP
SUNGAI HASIL

PENYARINGAN KONVEYOR
SAMPAH DI PINTU AIR
SUNGAI MOLEK DESA
SAMBIGEDE KABUPATEN

MALANG
7 PENINGKATAN Pengabdian - 26,000,000
PRODUKTIFITAS SELAI PNBP

KOPI "DEKOFIE" MELALUI
PENGEMBANGAN BOTTLE
PACKAGING MACHINE

8 PELATIHAN SMALL ROBOT Pegabdian - FT 5,000,000
EDU UNTUK SISWA SDN
SUMBERSUKO DI DESA
SUMBERSUKO
KECAMATAN WAGIR
KABUPATEN MALANG

Pengalaman Penelitian (Bukan Skripsi, Tesis, maupun Disertasi)

No  Tahun Judul Penelitian Sumber Dana Jumlah (Juta Rp) Jumlah Keterlibatan dengan
Mahasiswa Jaringan Penelitian
yang terlibat



INTEGRATED EDUCATION Penelitian -
TO ACHIEVE LOW CARBON DRPM
AWARENESS BY

IMPROVING THE

ENVIRONMENTAL

MONITORING ACTION AND
DECREASING ENERGY

UTILIZING FOR

COMMUNITIES

SURROUNDING THE

GARBAGE CENTER IN

INDONESIA

PENGEMBANGAN SISTEM Penelitian -
MONITORING PERSONIL PNBP
MENGGUNAKAN APLIKASI

MOBILE DAN BASIS DATA

REAL TIME BERBASIS

CLOUD COMPUTING PADA

MASA PANDEMI COVID19

SISTEM MONITORING Penelitian -
ENERGY MANDIRI PADA PNBP
SISTEM STERILISASI

BERGERAK BERBASIS

TEKNOLOGI 4.0 SEBAGAI

UPAYA PENCEGAHAN

PENYEBARAN COVID-19

PENGEMBANGAN Penelitian -
SMARTPHONE APPS DAN PNBP
WEBSITE UNTUK

MENDUKUNG

PEMBELAJARAN SEL

BAHAN BAKAR DI SEKOLAH

DENGAN INTEGRASI STEM

(LANJUTAN TAHUN KE-2

DARI 2 TAHUN)

IMPLEMENTASI Penelitian -
KRIPTOGRAFI PADA PNBP
KOMUNIKASI PERANGKAT

IOT MEDICAL CARE

BERBASIS ALGORITMA

LIGHWEIGHT STREAM

CHIPPER (LIZARD)

76,000,000

75,000,000

95,000,000

76,000,000



6 SISTEM MONITORING Penelitian - 75,000,000
ENERGY MANDIRI PADA PNBP
STASIUN PENGUKURAN
BERGERAK
(MEASUREMENT MOBILE
STATION) BERBASIS
TEKNOLOGI 4.0

7 Pengembangan Smartphone Penelitian - 125,000,000
Apps dan Website untuk PNBP
Mendukung Pembelajaran Sel
Bahan Bakar Di Sekolah
dengan Integrasi STEM

8 ROBOT HUMAN FOLLOWER  Penelitian - 95,000,000
SEBAGAI TROLLEY PNBP
BELANJA MODERN
BERBASIS INDUSTRY 4.0

9 PENGEMBANGAN Penelitian - 65,000,000
LABORATORIUM VIRTUAL PNBP
UNTUK MATA KULIAH
ENERGI BARU DAN
TERBARUKAN DALAM
RANGKA MENGATASI
KEKURANGAN RUANG,
WAKTU DAN PERANGKAT
PRAKTIKUM DI JURUSAN
TEKNIK ELEKTRO

Publikasi Artikel liImiah dalam Jurnal (bukan Prosiding)

No Judul Artikel limiah Nama Jurnal Jenis Sumberdana Tahun Nama Jumlah  Tingkat
Lembaga Sitasi (Lokal,
Sitasi Nasional
terakreditasi/
tidak

terakreditasi,
Internasional)

1 DEVELOPING Lainnya Lainnya 2019
ELECTRICAL
ENERGY SAVING IN
STATE UNIVERSITY
OF MALANG



PENGEMBANGAN
BUKU AJAR SENSOR
TRANDUSER
BERBASIS PROBLEM
SOLVING UNTUK
MAHASISWA S1
PENDIDIKAN TEKNIK
ELEKTRO FAKULTAS
TEKNIK
UNIVERSITAS
NEGERI MALANG

OBJECT MAPPING
ESTIMATION ON
MULTI-AGENT
ROBOT USING
OMNIDIRECTIONAL
CAMERA

DEVELOPING AR-
BASED EBOOK FOR
INTRODUCING
DYNAMIC PROCESS
OF FUEL CELL

MONITORING
ELECTRICAL
ENERGY IN
ELECTRONIC
ENERGY AUDITS
THROUGH INTERNET
OF THINGS
TECHNOLOGY

CLASSIFICATION OF
TODDLER NUTRITION
STATUS WITH
ANTHROPOMETRY
USING THE K-
NEAREST NEIGHBOR
METHOD

DESIGN AND
ANALYSIS OF
SAFETY
HAZARDOUS GAS
INSTRUMENTS FOR
LABORATORY
EXPERIMENTS

Penelitian

Lainnya

Penelitian

Penelitian

Lainnya

Penelitian

MANDIRI

MANDIRI

PNBP

DRPM

MANDIRI

DRPM

2019

2019

2020

2019

2019

2019



8 LOCKING OBJECT Penelitian PNBP 2019 POSITION USING

CAMSHIFT
ALGORITHM FOR
AUTOMATIC
TROLLEY

9 SIMULATION OF A Penelitan PNBP 2019
SOLAR POWER
SYSTEM WITH
GENERATOR SET
BACKUP SOURCE
FOR HYBRID POWER
SYSTEM
APPLICATION

10 DEVELOPMENT OF Penelitan PNBP 2020
DIGITAL LEARNING
MEDIA FOR
RENEWABLE
ENERGY SUBJECT
BASED ON
CONCEPTS
UNDERSTANDING OF
ELECTRICAL
ENGINEERING
DEPARTMENT'S
STUDENTS STATE
UNIVERSITY OF
MALANG

Keikutsertaan dalam Seminar Iimiah/ lokakarya/ workshop/ penataran/ pagelaran/ pameran

Seminar Tempat (Pemakalah/ Lembaga
Peserta) Sitasi
1 Universitas Airlangga 2018-03-12 Pemakalah DEVELOPING
Surabaya 00:00:00 - ELECTRICAL
2018-03-12 ENERGY SAVING
00:00:00 / IN STATE
Surabaya UNIVERSITY OF

MALANG



2 Universitas Brawijaya

3 DRPM

4  DRPM

5  Universitas Diponegoro

6  Universitas Negeri Malang

7 Jurusan TeknikElektro,
Fakultas Teknik

2018-11-10
00:00:00 -
2018-11-10
00:00:00 /
Malang

Pemakalah

2019-06-24
00:00:00 -
2019-06-25
00:00:00 /
Putrajaya
Malaysia

Pemakalah

2018-03-12
00:00:00 -
2018-03-12
00:00:00 /
Surabaya

Pemakalah

2018-01-01
00:00:00 -
2018-09-15
00:00:00 /
Teknik Elektro
Universitas
Negeri Malang

Pemakalah

2019-05-01
00:00:00 -
2019-11-01
00:00:00 /
Laboratorium
Robotika
Teknik Elektro
FT UM

Pemakalah

2019-10-03
00:00:00 -
2019-10-04
00:00:00 /
Denpasar, Bali

Pemakalah

OUTDOOR AIR
QUALITY
MONITOR USING
MQTT PROTOCOL
ON SMART
CAMPUS
NETWORK

DESIGN AND
ANALYSIS OF
SAFETY
HAZARDOUS GAS
INSTRUMENTS
FOR
LABORATORY
EXPERIMENTS

THE POTENTIAL
OF METHANE GAS
PRODUCTION AT
KLOTOK LANDFILL
KEDIRI CITY

UPLINK BOOST
ELIMINATE USER
IN MASSIVE MIMO
SYSTEM USING
REINSCH
ALGORITHM

LOCKING OBJECT
POSITION USING
CAMSHIFT
ALGORITHM FOR
AUTOMATIC
TROLLEY

OBJECT MAPPING
ESTIMATION ON
MULTI-AGENT
ROBOT USING
OMNIDIRECTIONAL
CAMERA

Karya yang telah mendapatkan hak paten/HaKI| atau karya yang mendapat pengakuan/penghargaan dari lembaga

nasional/ internasional



No Nama Karya Jenis Sumberdana No Hak

Paten/HaKI
1 WEBSITE PEMANTAUAN LINGKUNGAN PADA TPA DAN TPS  Lainnya KERJASMA 000164749
(HTTPS://LOWCARBON-MALANG.ID/) LUAR NEGERI
2 ALAT PERAGA PEMODELAN ROBOT BERSENDI UNTUK Penelitian PNBP 000180576
PEMBELAJARAN KINEMATIKA
3 MODUL PRAKTIKUM KINEMATIKA PADA ROBOT BERSENDI Penelitian PNBP 000177037
4 WEBSITE PEMANTAUAN LINGKUNGAN PADA TPA DAN TPS Penelitian DRPM 000164749
No  Judul Buku Tahun Jenis Sumberdana
-
No  Nama Organisasi Keilmuan atau Organisasi Profesi Kurun Waktu Tingkat (Lokal, Jabatan

Nasional,
Internasional)

Pengalaman sebagai Pakar/Konsultan/Staf Ahli/Nara Sumber

No Nama Lembaga Waktu Tingkat (Lokal, Nasional,
Internasional)

Tugas Belajar

No Jenjang Bidang Studi Nama Perguruan Tinggi Negara Tahun Mulai
Pendidikan
Lanjut
1 S3 Information Waseda University Jepang 2009-06-02
Architecture
Prestasi yang pernah diraih
No Prestasi yang dicapai Waktu Tingkat (Lokal/ Nasional/

Internasional)

1 Dosen Berprestasi tingkat Fakultas 2016



3

Dosen Berprestasi tingkat UM

Satyalancana Karya Satya 10 Tahun

2016

2015

-

No

Tahun

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

20151

Nama Kegiatan

Penyunting Jurnal TEKNO

Membimbing PPL Il pada

gelomba

Menguiji Praktek Industri sekal

Tim penyusun Borang Akreditasi

Menjadi Pembimbing PKM untuk
P

Membimbing Skripsi/Tugas Akhir

Membimbing Skripsi/Tugas Akhir

Menguiji Skripsi/Tugas Akhir se

Menguji Skripsi/Tugas Akhir se

Memberi Pembekalan pada PPL |

Panitia Conference Electrical

Panitia Gemilang Emas FT

Panitia Kuliah Tamu Power Mana

Panitia Line Tracer Design Con

Deskripsi Surat Penugasan
Penyunting Jurnal TEKNO

Membimbing PPL Il pada gelombang 1 (9
Mahasiswa) dan gelombang 2 (6
mahasiswa)

Menguji Praktek Industri sekaligus
sebagai pembimbing (7 mahasiswa)

Tim penyusun Borang Akreditasi D3 Elka

Menjadi Pembimbing PKM untuk
PIMNAS

Membimbing Skripsi/Tugas Akhir sebagai
Pembimbing | pada Semester Antara
2014/2015 dan Semester Gasal
2015/2016 (4 mhs)

Membimbing Skripsi/Tugas Akhir sebagai
Pembimbing Il pada Semester Antara
dan Semester Gasal 2015/2016 (5 mhs)

Menguji Skripsi/Tugas Akhir sebagai
Ketua Penguji pada Semester Antara dan
Semester Gasal 2015/2016 (6 mhs)

Menguji Skripsi/Tugas Akhir sebagai
Anggota Penguji pada Semester Antara

2014/2015 dan Semester Gasal
2015/2016 (9 mhs)

Memberi Pembekalan pada PPL | (12
Mahasiswa)

Panitia Conference Electrical Informatic
and Its Education (CEIE) sebagai ketua

Panitia Gemilang Emas FT

Panitia Kuliah Tamu Power Management
System

Panitia Line Tracer Design Contest



15

16

17

18

19

20

21

22

23

20151

20151

20151

20151

20151

20142

20142

20142

20142

Panitia UAS Gasal 1516

Panitia Pengawas UAS Gasal
151

Koordinator Laboratorium Robot

Panitia Pelatihan Pengisian Ko

Pembimbing Proposal PKM (10

mh

Menjadi reviewer internal di F

Menjadi pembimbing Tim Robot K

Menjadi pembimbing PKM a.n. 1

Anggota penyusun Borang akredi

Panitia UAS Gasal 1516

Panitia Pengawas UAS Gasal 1516

Koordinator Laboratorium Robotika TE

Panitia Pelatihan Pengisian Konten Web

Lab

Pembimbing Proposal PKM (10 mhs)

Menjadi reviewer internal di Fakultas 1

semester

Menjadi pembimbing Tim Robot KRSI
AERORA Kontes robot KRI 1 semester

Menjadi pembimbing PKM a.n. 1. Nurani

Lathifah 2. Adhi Bagus Pribadi 1 tahun

Anggota penyusun Borang akreditasi FT

1 semester

Malang, 13-01-2021

-

Dr.Eng. Siti/Sendari, S.T., M.T.
197404021998022001



