LABORATORIUM SISTEM KENDALI

No Jenis Trainer Jumlah | Keterangan Gambar
1. Trainer Kendali | 5 Buah | Mahasiswa
Motor Dc Satu
Arah Putar

2. Trainer Smart | 11 Buah -

Relay Sr3 B101fu - i

58 hahaRE

3. | Trainer Pengendal 6 Buah | Mahasiswa

Kecepatan Motor

Dc

4. | Trainer Chopper| 1 Buah

Dc Motor Induksi
Satu Fasa Metodg¢
Pwm
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Trainer
Pengembangan
Media Plc
Berbasis Mikro
Pada Mata
Pelajaran Plc

1 Buah

Mahasiswa

Trainer Pengatura
Putaran Motor
Induksi 1 Phase

1 Buah

Trainer Tangki
Bbm Workshop
Plc Dan Pneumati

2 Buah

Mahasiswa

TrainerPengaturar
Suhu Oven
Berbasis Flc

1 Buah




9. | TrainerH-Bridge | 1 Buah - |

Inverter 1 Fasa § O

¥ 3 -
10. | TrainerDc Selvo 1 Set -
Trainer
11. | TrainerPlc Omron| 1 Buah | Mahasiswa
Cpll

12. | TrainerPenguat | 1 Buah | Mahasiswa

Operasional




13. TrainerZelio 1 Buah -
Smart Relay
14. TrainerPlc 1 Buah | Mahasiswa
SlemenS7-200
15. | Trainerlnverter 3| 1 Buah | Mahasiswa
Phasa
16. | TrainerPlc Cpmla 6 Buah | Mahasiswa




17.

TrainerPlc Cpll

5 Buah | Mahasiswa

Crane

19. | TrainerArduino | 10 Buah| Mahasiswa
Mega
2';
20. TrainerTraffic 4 Buah | Mahasiswa
Light 4 Jalur Dc
21. TrainerLift 2 6 Buah | Mahasiswa
Lantai
22. | TrainerOverhead| 5 Buah | Mahasiswa




23.| TrainerConveyor | 2 Buah | Mahasiswa
24.| TrainerManual 2 Buah | Mahasiswa
Crane Ac
MANUAL CRANE
25.| TrainerManual 1 Buah | Mahasiswa -
Crane Dc
26. | Trainer Dolang | 1 Buah - -
27. | TrainerHmi Scada| 1 Buah - -
28. | TrainerPlcCpm2a| 2 Buah | Mahasiswa -
29. Trainer Sistem -
KendaliBerbasis | 1 Buah | Mahasiswa
Smart Relay
30.| Trainer Generator 1 Buah - -
Sinkron 3 Phasa
31.| Trainer Ac Phase| 2 Buah - -

Kontrol




LABORATORIUM DIGITAL

No Jenis Trainer Jumlah | Keterangan Gambar
1. Trainer Digital 10 Buah -
Dasar
2. Trainer Digital 10 Buah -
Lanjut
3. Trainer Driver 1 Buah | Mahasiswa
Motor Dc Dan
Stepper Dengan
Kendali
Mikrokontroller
4. Trainer Kendali 1 Buah -

Smart Relay




